Микропроцессорные системы :: Как написать курсовой проект

(по материалам семинара)

1. Для начала необходимо определить для объекта (стиральная машина, хлебопечка) все цифровые входы и выходы.
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2. Расписать все входные/выходные сигналы и  определить для  значения.








3. Расписать весь алгоритм работы устройства.

4. Определить состав МПУ (Микропроцессорного устройства).


























5. Взаимодействие по 3-м шинам.























Функции дешифратора: дешифратор делит все адресное пространство






6. Распределить все выходные сигналы по портам.

К примеру:

порт A работает только на вывод (8 бит)

порт B работает только на ввод (8 бит)

порт C разбит на 1 части C1 и C2

порт C1 работает только на вывод (4 бит)

порт C2 работает только на ввод (4 бит)








Выделение сигналов (система команд процессора К580)

IN
port1b

ANI
80h (вращение)

JZ

ANI
7Fh (температура)

Дополнительные устройства: таймер (сигнал можно вывести на порт), контроллер прерываний.

Считать, что все датчики – цифровые.
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Старт мотора – 1бит�…


Пуск двигателя





Температура – 8бит


Сигнал «стоп» - 1бит


Сигнал «пуск» – 1бит�…
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Для общей шины:


сигналы MEMR, MEMW





Для раздельной шины:


сигналы MEMR, MEMW, IOR, IOW
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Контроллер прерываний
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Системный контроллер
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211 – начало ОЗУ





0 – 2к – 1 – ПЗУ





212 – порт 1
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Температура - 7 бит





Датчик вращения - 1 бит








